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Contenidos Analiticos:

Parte 1:

1.- Modelado de sistemas en el espacio de estados:Introduccién. Teoria General de los
Sistemas (TGS): Necesidad y objetivos de la teoria. Método de la TGS. Concepto de
sistema. Sistemas cerrados y abiertos, dinamicos y estaticos. Causalidad. Demora.
Grados de sistemidad. Modelos: tipos, modelos formales, simplificacién, representacion:
Diagramas de causa-efecto, diagramas de bloques.Retroalimentacion. Variables vy
vectores de estado. Andlisis de sistemas energéticos. Propuesta de Paynter. Analogias.
Ecuaciones de balance y estado. Espacio de estados. Estabilidad. Linealizacion.

Parte 2:

2.1 Resolucion de los modelos:Resolucién numérica: Simulacién de sistemas por
computadora. Conceptos basicos. Analisis de la estabilidad mediante recursos graficos.
Utilizacion de programas para simulaciéon dindmica. Informe técnico.Resolucién analitica:
Ssistemas libres y forzados. Autovalores y autovectores. Patrones de respuesta temporal
y en el espacio de estados. Transformada de Laplace. Teoremas del valor inicial y final.
Solucién de la ecuacion vectorial de estado en el dominio de Laplace. Funciones de
transferencia. Obtencion de la respuesta forzada mediante la funcion de transferencia.
Identificacién de sistemas. Observabilidad y controlabilidad.

2.2 Introduccién al control y automatizacién:Introduccion al control. Clasificacién de
sistemas de control. Control retroalimentado. Ejemplos. Control de dos posiciones.
Algoritmo PID continuo y discreto.Generalidades sobre industrias manufactureras. Tipos
de procesos. Clasificacion. Introduccién a la automatizacion industrial. Tipos. Control
jerarquico.

Bibliografia:

Bésica

[1] Auslander, D.; Takahashi, Y. y Rabins, M.: Introduccién a Sistemas y Control. Mc
GrawHill, México (1976). Cap. 1 a 3,5y 6.

[2] Ogata, Katsuhiko: Dinamica de Sistemas. Prentice-Hall Hispanoamericana, S.A.
Naucalpan de Juérez. (1987).

[3] Ogata, Katsuhiko: Problemas de Ingenieria de Control Utilizando Matlab: un enfoque
practico. Prentice-Hall Hispanoamericana, S.A. Madrid. (1988).

[4] Guias de estudio, de trabajos practicos y apuntes, preparados por el personal de la

Asignatura: DINAMICA DE SISTEMAS P4gina 1 de 2




Universidad Nacional de La’PI ata
FACULTAD DE INGENIERIA

catedra.

Complementaria y de consulta:

[5] Kuo, Benjamin C.: Sistemas de Control Automatico. 7ma Ed. Prentice-Hall
Hispanoamericana, S.A. Naucalpan de Juéarez. (1996).

[6] Ogata, Katsuhiko: Ingenieria de Control Moderna. 2da. edicion. PrenticeOHall
Hispanoamericana. México. (1993).

[7] Smith, Carlos A.; Corripio, Armando B.: Control Automético de Procesos. Ed. Limusa.
México. (1991).

Asignatura: DINAMICA DE SISTEMAS Péagina 2 de 2




